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 3.1.5  คำอธบิายรายวิชา 
 
CHM100 เคมีทั่วไป       3(3-0-6) 
  (General Chemistry)       

ปริมาณสารสัมพันธ พื้นฐานทฤษฎอีะตอม คุณสมบัติของแกส ของแข็ง ของเหลว และ 
สารละลาย สมดุลเคมี สมดุลไอออนิก จลนศาสตรเคมี การจัดเรียงอิเล็กตรอนในอะตอม พันธะเคมี คณุสมบัติของธาตุ
ในตารางธาตุ กรดและเบส เคมีไฟฟา อุณหพลศาสตรเบ้ืองตน คุณสมบัติทางอุณหพลศาสตรของสสาร พลังงานความ
รอนในระบบอุณหพลศาสตร 
 
CHM110 ปฏิบติัการเคมทีั่วไป      1(0-3-1) 
  (General Chemistry Laboratory)     
  วิชาบังคับกอนหรือลงรวม   :   CHM100 เคมีทั่วไป 
  การทดลองท่ีสัมพันธกับทฤษฎีที่ไดศกึษาเกี่ยวกับ การแยกสารผสม ปฏิกริิยาเคมี เปอรเซ็นตของธาตุ
ในสารประกอบและสูตรอยางงาย การไทเทรตกรดและเบส การหาคาคงท่ีของแกสและปริมาตรหน่ึง  โมลของแกสที่
สภาวะอุณหภูมิและความดันมาตรฐาน ความรอนของสารละลายและของปฏิกิริยา อัตราของปฏิกิริยา สมดุลเคมี 
ความกระดางของน้ำ ออกซิเจนละลาย พลังงานความรอนในระบบอุณหพลศาสตร 
 
MAT125 คณิตศาสตรวิศวกรรม 1             3(3-0-6) 

(Engineering Mathematics 1)      
ตรีโกณมิติและการประยุกตเวกเตอรในสองและสามมิติ พีชคณิตของเวคเตอร ระบบเวกเตอรของ

เสนตรง ระนาบ และพื้นผิวในปริภูมิสามมิติ ลิมิตและความตอเนื่อง อนุพันธและการประยุกตใชอนุพันธ ปริพันธและ
การประยุกตใชปริพันธ คาเฉลี่ยของฟงกชัน เทคนิคการหาปริพันธ การหาปริพันธตามเสน การหาปริพันธไมตรงแบบ  

 
MAT126 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2             3(3-0-6) 

(Engineering Mathematics 2) 
วิชาบังคับกอน   :  MAT125 คณิตศาสตรวิศวกรรม 1   
อนุพันธยอยของฟงกชันหลายตัวแปร กฎลูกโซ อนุพันธยอยอันดับสูง การหาอัตราการเปลี่ยนแปลง

ของฟงกชันหลายตัวแปร พิกัดเชิงขั้ว การหาปริพันธหลายช้ันในระบบพิกัดเชิงขั้ว การประยุกตอนุพันธ ปริพันธของ
ฟงกชันหลายตัวแปร การหาปริพันธตามพ้ืนผิว สมการอนุพันธอันดับหนึ่งและการหาผลเฉลย การประยุกตสมการเชิง
อนุพันธอันดับหนึ่ง สมการอนุพันธอันดับสองและการหาผลเฉลย ลำดับและอนุกรม อนุกรมอนันต การลูเขาและ      
ลูออกของอนุกรมอนันต อนุกรมกำลงัและอนุกรมเทยเลอร การหาปริพันธเชิงตัวเลข 
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PHY111 ฟสิกส 1       3(3-0-6) 
(Physics 1)         

          การวัดและระบบหนวยเอสไอ  ปริมาณเวกเตอร  จลนพลศาสตรของอนุภาค  พลศาสตรของอนุภาค  
งานและพลังงาน  โมเมนตัม  การเคลื่อนทีข่องระบบอนุภาค  การหมุนของวัตถุแข็งเกร็ง  การเคล่ือนที่แบบแกวงกวดั  
ความโนมถวง  สมดุลสถิตของวัตถุแข็งเกร็งและสภาพยืดหยุน  กลศาสตรของไหล  คล่ืนกล ความรอนและทฤษฎจีลน
ของแกส  หลักอุณหพลศาสตร การสมดุลและการอนุรักษพลังงาน การถายเทความรอน 

 
PHY121 ปฏิบตัิการฟสกิส 1      1(0-3-1)  
  (Physics Laboratory 1)       
  วิชาบังคบักอนหรือลงรวม    :   PHY111 ฟสิกส 1 

          การทดลองที่สัมพันธกับทฤษฎีที่ไดศึกษาเก่ียวกับการวัดและการวิเคราะหขอมูล การเคล่ือนที่แบบ
โพรเจกไทล กฎขอที่สองของนิวตัน การเคล่ือนที่แบบซิมเปลฮารมอนิก การเคลื่อนที่แบบบอลลิสติกเพนดูลัม การ
เคลื่อนท่ีแบบหมุน คลื่นนิ่งบนเสนเชือก บีตส การขยายตัวเนื่องจากความรอน การขยายตัวแบบแอเดียแบติก การ
อนุรักษพลังงานกลและพลังงานความรอน 

 
EGR102 เขียนแบบวิศวกรรม      3(2-3-5) 

(Engineering Drawing)  
การเขียนตัวอักษร การฉายภาพออโธกราฟฟก การเขียนภาพออโธกราฟฟก การเขียนภาพพิกตอ

เรียล หลักการใหขนาดและความเผื่อ การใชวิวชวย ภาพคล่ีและภาพพับ การเขียนภาพตัด การเขียนแบบภาพแยกช้ิน 
และภาพประกอบ การสเก็ทซแบบราง การใชคอมพิวเตอรชวยในการเขียนแบบเบื้องตน มาตรฐานแบบวิศวกรรมใน
งานอุตสาหกรรมและการกอสรางติดต้ัง 

 
EGR105 การจดัการวศิวกรรมความปลอดภัย    3(2-3-5)  
  (Safety Engineering Management)     

          หลักวิศวกรรมการจัดการและการจัดการความเส่ียงดานความปลอดภัย หลักการในการปองกันความ
สูญเสีย การวิเคราะหและการควบคุมอันตรายในสถานท่ีปฏิบัติงาน องคประกอบของมนุษยและจิตวิทยาอุตสาหกรรม 
ความสัมพันธระหวางการออกแบบเพ่ือความปลอดภัยและประสิทธิภาพการดำเนินงาน ขอกำหนดและมาตรฐานที่
เกี่ยวของกับความปลอดภัยในงานวิศวกรรม หนาที่ความรับผิดชอบและจรรยาบรรวิชาชีพของวิศวกร ฝกปฏิบัติดาน
ความปลอดภัยในการปฏิบติังานวิชาชีพวศิวกรรม 

 
EGR203 การวิเคราะหขอมูลในงานวิศวกรรม    3(3-0-6) 

(Data Analysis in Engineering Operation)      
          การบันทึกขอมูลจากการวัดและกระบวนการทางดิจิทัลสมัยใหม การวิเคราะหประมวลผลขอมูลและ

นำเสนอขอมูลเชิงสถิติ สถิติเชิงพรรณนา การวัดแนวโนมเขาสูสวนกลาง คาเบี่ยงเบนมาตรฐาน ความแปรปรวน ความ
ถดถอยและสหสัมพันธ ทฤษฎีความนาจะเปน ตัวแปรสุม การอนุมานเชิงสถิติ การวิเคราะหความแปรปรวน การใช
วิธีการทางสถิติเปนเครื่องมือในการแกปญหา การประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอรในการแกปญหาสถิติ กรณี
ตัวอยางการวิเคราะหขอมลูในงานวิศวกรรม 
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EGR205 โปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับวิศวกร    3(2-3-5) 
  (Computer Programming for Engineers) 
  แนวคดิของคอมพิวเตอร สวนประกอบของคอมพิวเตอร การปฏิสัมพันธระหวางฮารดแวร 
และซอฟตแวร การโปรแกรมภาษาปจจุบัน ปฏิบัติการการโปรแกรม หลักการระบบอัตโนมัตแิละเทคโนโลยดิีจิทัล
สมัยใหมในงานวิศวกรรม 
 
EGR210 วัสดุวิศวกรรม       3(3-0-6) 
  (Engineering Materials)   

ความสัมพันธระหวางโครงสราง คุณสมบัติ กระบวนการผลิต และการใชงานของประเภทวัสดุหลักที่
ถูกใชทางวิศวกรรม เชน โลหะ พลาสติก โพลีเมอร เซรามิกส วัสดุผสม แอสฟลต ไม และคอนกรีต การทดสอบและ
ความหมายของคุณสมบัติทางกลของวัสดุ การเส่ือมสภาพของวัสดุ เทคโนโลยีวัสดุสมัมใหมในงานวิศวกรรม 

 
EGR220 กลศาสตรวศิวกรรม       3(3-0-6) 
  (Engineering Mechanics)  
  วิชาบังคับกอนหรือลงรวม  :  PHY111 ฟสกิส 1 
  ระบบแรง สมดุลของระบบแรงบนอนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง การวิเคราะหโครงสรางอยางงาย 
พลศาสตรเบื้องตน กฏการเคลื่อนที่ของนิวตัน จลนศาสตร (kinematics) และ จลนพลศาสตร (kinetics) ของอนุภาค
และวัตถุแข็งเกร็ง งานและพลังงาน อิมพัลสและโมเมนตัม 
 
EEG211 วงจรไฟฟา 1        3(3-0-6) 

  (Electric Circuits 1)  

  วิชาบังคับกอนหรือลงรวม: MAT125 คณติศาสตรวิศวกรรม 1 

หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
องคประกอบวงจร การวิเคราะหแบบเมชและโหนด ทฤษฎีวงจร ความตานทาน ความเหนี่ยวนำ 

และความจุไฟฟา วงจรอับดับหนึ่งและอนัดับสอง แผนภาพเฟสเซอร วงจรกำลังไฟฟากระแสสลับ ระบบไฟฟาสามเฟส 

 
EEG213 ปฏิบัติการวงจรไฟฟา       1(0-3-1) 
  (Electric Circuits Laboratory)  
  วิชาบังคับกอนหรอืลงรวม: EEG211 วงจรไฟฟา 1 หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

การทดลองเพื่อใชทฤษฎีของวงจรไฟฟากับอุปกรณวงจรและวงจรจริง  พื้นฐานการใชเคร่ืองมือวัด 
ทางไฟฟาสำหรับการวัดสัญญาณและอุปกรณวงจรตางๆ การใชคอมพิวเตอรในการคำนวณเปรียบเทียบผลการ
วิเคราะหทางทฤษฎี และการทดลอง 
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EEG215 
 

อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 
(Analog and Digital Electronics) 

2(2-0-4) 

  วิชาบงัคบักอน: EEG211 วงจรไฟฟา 1 หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
  สารกึ่งตัวนำ ทฤษฎีรอยตอพี-เอ็นเบื้องตน วงจรไดโอด วงจรทรานซิสเตอร วงจรโอเปอรเรชั่นแน
ลแอมปริไฟเออร วงจรจายไฟและโมดูลแหลงจายไฟฟา วงจรอิเล็กทรอนิกสทางแสงและการประยุกต ระบบดิจิตอล
กับระบบอนาลอก ระบบเชิงเลข และรหัสแบบตางๆ วงจรดิจิตอลพีชคณิต แบบบูล หลักการออกแบบวงจรตรรกเชิง
ผสม หลักการออกแบบวงจรตรรกเชิงลำดับ การประยุกตในงานวิศวกรรมไฟฟา 
 
EEG216 ปฏบิัติการอิเลก็ทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 

(Analog and Digital Electronics Laboratory) 
1(0-3-1) 

  วิชาบังคับกอนหรือลงรวม: EEG215 อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 
                                 หรือไดรบัความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
การทดลองเกี่ยวกับอุปกรณ  และวงจรอิเล็กทรอนิกสตางๆ  การออกแบบและประเมินการทำงาน

ของวงจรอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล  
 
EEG231 สนามแมเหล็กไฟฟา  

(Electromagnetic Fields) 
2(2-0-4) 

  วิชาบังคับกอน: EEG211 วงจรไฟฟา 1 หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
  สนามไฟฟาสถิตย ตัวนำและไดอิเล็กตริก ความจุไฟฟา กระแสการพาและกระแสการนำ ความ
ตานทาน สนามแมเหล็กสถิตยวัสดุแมเหล็ก การเหน่ียวนำ สนามแมเหล็กไฟฟาที่แปรตามเวลา สมการแมกซแวลล 
 
EEG235 วิทยาการหุนยนตและระบบอัตโนมัติเบื้องตน    (3-0-6) 
            (Introduction to Robotics and Automation)   
  บทนำเกี่ยวกับวิทยาการหุนยนตในปจจุบัน พื้นฐานองคประกอบของหุนยนต โครงสราง กลไก 
อุปกรณตรวจจับ การควบคุมระดับลาง อุปกรณขบัเคล่ือน ตัวอยางการประยุกตใชหุนยนตในดานตาง ๆ  

 
EEG236 เทคโนโลยีเซนเซอรและเครือขายไรสาย     (3-0-6) 

 (Sensor Technology and Wireless Networks) 
 แนะนำเทคโนโลยีการตรวจรูดวยอุปกรณเซนเซอร ในแบบตางๆ เชน อุณหภูมิ ความช้ืน อัตราการ

ไหล การตรวจวัดทางกายภาพในรูปแบบสัญญาณทางไฟฟาอิเล็กทรอนิกส การแปลงรูปแบบขอมูลดิจิตอล 
กระบวนการส่ือสารขอมูล มาตรฐานการรับสงขอมูลสื่อสารขอมูลไรสาย การสื่อสารขอมลูระยะไกล   

 
EEG237 ระบบสมองกลฝงตัวเบ้ืองตน      (3-0-6) 

 (Introduction to Embedded System)    
 บทนำของระบบฝงตัว สถาปตยกรรมและการเขียนโปรแกรมพื้นฐานสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร 

การเช่ือมตอกับพอรต การเชื่อมตอกับวงจรอนาล็อกและดิจิทัล การเชื่อมตอกับสวนแสดงผลและอุปกรณอินพุตและ
เอาตพตุ การติดตอแบบอนกุรม และการเช่ือมตอกับอุปกรณตรวจวัด  
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EEG238 ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุนยนตอัจฉริยะ    (3-0-6) 
 (Automatic Control System and Intelligent Robot) 
 การควบคุมอุปกรณตนกำลังหุนยนต การตรวจวัดสถานะการทำงานของระบบหุนยนต กระบวนการ

การนำขอมูลจากระบบการตรวจรูมาประมวลผล การประมวลผลดวยตรรกะและอัลกอริทึม รูปแบบการประมวลผล
ภาพ การประมวลผลขอมูลแบบตำแหนงสามมิติ กระบวนการตัดสินใจและการเรียนรูใหม    

 
EEG239 การผสมผสานระบบทางวิศวกรรม     (3-0-6) 

 Engineering System Integration   
 ศึกษาการทำงานของระบบ กระบวนการ การออกแบบทางกล ไฟฟาอิเล็กทรอนิกส และสมองกล

ประมวลผลขอมูลดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร การออกแบบและพัฒนาระบบในรูปแบบผสมผสาน การเชื่อมโยงขอมูล
การตรวจรู การจัดเรียงขอมูลการสื่อสาร ระบบผสมผสานดวยระบบบังคับมือ ระบบกึ่งอัตโนมัติ และระบบอัตโนมัติ 
   
EEG271 เทคโนโลยีการสื่อสาร 

(Communication Technology) 
2(2-0-4) 

วิชาบังคับกอนหรือลงรวม: EEG215 อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 
                                หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
โมเดลการสื่อสารท่ีใชสายตัวนำสัญญาณ และแบบไรสายหรือการใชคลื่นความถ่ีวิทยุ แนะนำความรู

เบื้องตนเกี่ยวกับสัญญาณและระบบ สเปคตรัมความถ่ีของสัญญาณและการประยุกตใชอนุกรมและแปลงฟูริเยร 
สัญญาณรบกวน การมอดูเลต ทฤษฎีการสุมตัวอยาง ไนควิสตและควอนไท แนะนำความรูเบื้องตนมาตรฐานการ
สื่อสาร ระบบเครือขายในอุตสาหกรรม ระบบสกาดา ระบบเครือขายแบบแลน 
 
EEG302 ปฏิบัติการระบบควบคุม       1(0-3-1) 
  (Control Systems Laboratory) 
  วิชาบังคบักอนหรือลงรวม: EEG306 ระบบควบคุม   หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

การปฏิบัติการ ระบบควบคุมแบบอะนาล็อกและแบบดิจิตอล ในกระบวนการทางอุตสาหกรรม การ
ควบคุมแบบเรียงลำดับ การจำลองระบบดวยคอมพิวเตอร ออกแบบตัวควบคุมแบบตางๆ การทดลองการขับเคลื่อน
และควบคุมเครื่องจักรกลไฟฟาแบบตางๆโดยเน้ือหาสอดคลองกับวิชาระบบควบคุม 
 
EEG306 
 

ระบบควบคุม 
(Control Systems) 

2(2-0-4) 

  วิชาบงัคับกอน: EEG211 วงจรไฟฟา 1 หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
แบบจำลองทางคณิตศาสตรของระบบตางๆ ฟงกชันการถายโอน การแปลงลาปลาซ แบบจำลองใน

โดเมนเวลาและความถี่ การตอบสนองทางพลวัตของสัญญาณและระบบ  ระบบลำดับหนึ่งและลำดับสอง  ระบบ
ควบคุมแบบวงเปดและวงปด  การควบคุมแบบปอนกลับ ชนิดของตัวควบคุมแบบปอนกลับ แนวคิดและเงื่อนไขของ
เสถียรภาพของระบบ เสนทางเดินราก 
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EEG307 ระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 
(Embedded System and PLC) 

3(2-3-5) 

วิชาบังคับกอน: EGR205 โปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับวศิวกร 
                   หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา    

  ระบบสมองกลฝงตัว การพัฒนาโปรแกรม และ การตอเชื่อมโยงในรูปแบบตาง ๆ อุปกรณอินพุต
เอาตพุต สถาปตยกรรมของพีแอลซี ขอจำกัดและขอดีขอเสียของพีแอลซี การออกแบบระบบที่ใชพีแอลซี มาควบคุม
การทางานในวงการอุตสาหกรรม การออกแบบในงานท่ีมีความซับซอน การเช่ือมตอพีแอลซีผานระบบเครือขาย การ
เชื่อมตอพีแอลซีกับอุปกรณตางๆที่ใชการควบคุมกระบวนการ การรับสัญญาณจากเซนเซอรและทรานดิวเซอร การ
ควบคุมความเร็วมอเตอร การวิเคราะหระบบควบคุมตางๆ หลักการพิจารณาความเหมาะสมในการเลือกใชระบบ 
 
EEG312 ปฏิบติัการการวัดทางไฟฟา      1(0-3-1) 
  (Measurement Systems Laboratory)  
  วิชาบังคับกอนหรือลงรวม: EEG313 เครือ่งมือและการวัดทางไฟฟา 

                                  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
ปฏิบัติการเก่ียวกับเคร่ืองมือวัดทางไฟฟา และอิเล็กทรอนิกส และการออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส 

ซึ่งเก่ียวของกับการวัดแรงดันไฟฟา กระแสไฟฟาและกำลั งไฟฟา การวัดคาอิมพิแดนซที่ความถ่ีต่ำและสูง 
ทรานสดิวเซอร การวัดทางแมเหล็ก เทคนิคทางดิจิตอลในการวัด สัญญาณรบกวน เทคนิคในการเพิ่มคาอัตราสวนของ
สัญญาณตอสัญญาณรบกวน 
 
EEG313 เครื่องมอืและการวัดทางไฟฟา 

(Electrical Instruments and Measurements) 
2(2-0-4) 

  วิชาบังคับกอน: EEG215 อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 
                    หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

  หนวยและมาตรฐานของการวัดทางไฟฟา การจำแนกประเภทและคุณลักษณะของเครื่องมือวัด การ
วิเคราะหการวัด การวัดแรงดันและกระแสของไฟฟากระแสตรงและกระแสสลับดวยวิธีการอนาลอกและดิจิตอล การ
วัดกำลังไฟฟา ตัวประกอบกำลังและพลังงาน การวัดคาความตานทาน ความเหนี่ยวนำความจุไฟฟา การวัดความถ่ี
และคาบเวลา สัญญาณและการรบกวน ทรานสดิวเซอร  
 
EEG341   เครื่องจกัรกลไฟฟา 1                          3(3-0-6) 

(Electrical Machines 1)  
วิชาบงัคบักอน: EEG211 วงจรไฟฟา 1  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

  วงจรแมเหล็ก หลักการเปลี่ยนรูปพลังงานไฟฟาและพลังงานกล ทฤษฎีพลังงานและพลังงานรวมใน
วงจรแมเหล็กหมอแปลงไฟฟาหนึ่งเฟสและสามเฟส หลักการทำงานของเครื่องจักรกลไฟฟา ชนิดหมุน เคร่ืองจักรกล
ไฟฟากระแสตรง โครงสรางและหลักการทำงานของเครื่องจักรกลไฟฟากระแสสลับ เครื่องจักรกลไฟฟาซิงโครนัส
เครือ่งจักรกลไฟฟาเหน่ียวนำหน่ึงเฟสและสามเฟส การปองกนัเครื่องจักรกลไฟฟา 
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EEG342   ปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา      1(0-3-1) 
(Electrical Machines Laboratory) 
วิชาบังคับกอน: EEG341 เคร่ืองจักรกลไฟฟา 1  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
ปฏิบัติการเก่ียวกับหมอแปลงไฟฟามอเตอรกระแสตรง มอเตอรอินดัคชันและเครื่องจักรกลซิงโครนัส  

การควบคุมมอเตอร 
 
EEG351 ระบบไฟฟากำลัง       3(3-0-6) 

(Electric Power Systems) 
วิชาบังคับกอน: EEG341 เคร่ืองจักรกลไฟฟา 1  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

  โครงสรางของระบบไฟฟากำลัง การผลิต สงจาย จำหนายและการใชงานของกำลังไฟฟา วงจร
กำลังไฟฟากระแสสลับ ระบบไฟฟาสามเฟส ระบบตอหนวย คุณลักษณะและแบบจำลองของเครื่องกำเนิดไฟฟา 
คุณลักษณะและแบบจำลองของหมอแปลงกำลัง ตัวแปรและแบบจำลองของสายเคเบิ้ล ตัวแปรและแบบจำลองของ
สายสงไฟฟา 
 

EEG352 ปฏิบัติการแบบจำลองสารสนเทศทางไฟฟาของอาคาร 
(Building Information Modeling Laboratory) 

1(0-3-1) 

  วิชาบังคับกอนหรือลงรวม: EEG453 การออกแบบระบบไฟฟา 
                                  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
การประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอรเพื่อชวยในการวิเคราะห ออกแบบ ประมาณการปริมาณวัสดุ 

ประมาณราคา และวางแผนทางการตืดตั้งระบบไฟฟา การจำลองสถาณการณเพื่อชวยใหการบริหารจัดการโครงการมี
ประสิทธิภาพ และฝกหัดการใชโปรแกรมคอมพิวเตอรกบังานอาคารอุตสาหกรรมที่ไดรับมอบหมาย 
 

EEG361 อินเตอรเฟสและการส่ือสารในอุตสาหกรรม  
(Interfacing and Communication in Industrial) 

3(3-0-6) 

วิชาบังคับกอน: EEG307 ระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 
                   หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

  การอินเตอรเฟสระบบคอมพิวเตอรกับอุปกรณตางๆ เชน เซนเซอร และอุปกรณสงกำลัง 
(Actuators) หลักการสื่อสารมาตรฐานการส่ือสารขอมูล (Protocol) เชน Modbus, RS485/422 ระบบเครือขาย 
การสื่อสารแบบไรสายและแบบมีการเชื่อมตอโดยใชสาย ระบบที่ทำการอินเตอรเฟสรวมกับเทคโนโลยีอินเตอรเน็ตที่
เชื่อมอุปกรณและเครื่องมือตางๆ ในภาคอุตสาหกรรม ระบบปองกันความปลอดภัยในเครือขาย เชน password, 
pincode เปนตน 
 
EEG362 ระบบควบคุมหุนยนตในอุตสาหกรรม 

(Industrial Robot Control System) 
3(3-0-6) 

วิชาบังคับกอน: EEG 306 ระบบควบคุม  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
  พื้นฐานการเคลื่อนท่ีแบบจลศาสตรและพลศาสตร ระบบควบคุมตำแหนง ความเร็ว แรงบิด กระแส
ปอนกลับ ดวยตัวควบคุม เชน PID control, Fuzzy Control, Hybrid-control ระบบควบคุมตนกำลัง (Actuator) 
ที่ใชงานในภาคอุตสาหกรรม 
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EEG390 การฝกงานวิศวกรรมไฟฟา      3(0-35-0)  
(Electrical Engineering Practice) 
การฝกงานทางวิศวกรรม ในสาขาท่ีสัมพันธกับสาขาวิชาที่ศึกษาภายใตการดูแลของวิศวกรอาวุโส 

นักศึกษาตองทำบันทึกประจำวันและรายงานสรุปการฝกงาน 
 

EEG393 การเรียนรูโดยใชปญหาเปนฐาน     3(3-0-6) 
(Problem Based Learning) 
วิชาบังคับกอนหรือลงรวม: EEG351 ระบบไฟฟากำลัง หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา  
การเรียนรูโดยใชปญหาเปนฐานในดานวิศวกรรมไฟฟา  การศึกษาความเปนไปได การสืบคนขอมูล การต้ัง

สมมุติฐาน กระบวนการวิเคราะห การสรุปผล และการนำเสนอแนวทางการแกปญหางานทางดานไฟฟากำลัง การแกไขปญหาที่
สอดคลองกับสภาพการณจริงทางดานระบบอาคาร โรงงานอุตสาหกรรมและพลังงาน สงเสริมใหเกิดความคิดสรางสรรค 
ความคิดเชิงบูรณาการ และการนำความรูไปสูการปฏิบัติ 
 

EEG394 การพัฒนาโครงงานทางวศิวกรรมไฟฟา   
(Project Development in Electrical Engineering) 

3(0-9-3) 

แนะนำวิธีการออกแบบทางวิศวกรรมไฟฟา นักศึกษาตั้งกลุมทำงานเขียนและเสนอความตองการและ
ขอกำหนดรายละเอียดของโครงงานออกแบบสำหรับสรางในวิชา EEG492 สัมมนาการนิยามความตองการของ
โครงงาน  การพิจารณาหาความสำคัญของความตองการ เทคนิคการจัดลำดับงาน  การประเมินคาใชจายโครงงาน
และระยะเวลาท่ีใช  การควบคมุการดำเนินงาน   โดยใชเทคนิคทางคอมพิวเตอร  การบริหารโครงงานและประเมินผล 

 
EEG442 อิเล็กทรอนิกสกำลัง       3(3-0-6) 

(Power Electronics) 
วิชาบังคับกอน: EEG211 วงจรไฟฟา 1  หรือไดรบัความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
สัญญาณแรงดันและกำลังไฟฟาแบบไซนูซอยดและนันไซนูซอยด การประเมินการแพรกระจายของ

สัญญาณฮารมอนิกคุณลักษณะของอุปกรณทางอิเล็กทรอนิกสกำลังชนิดตาง ๆ หลักการของคอนเวอรเตอรแบบตาง ๆ  
อาทิ เชนคอนเวอรเตอรแบบไฟฟากระแสสลับ เปนไฟฟากระแสตรง คอนเวอรเตอรแบบไฟฟากระแสตรงเปนไฟฟา
กระแสตรง  คอนเวอรเตอรกระแสสลับเปนกระแสสลับ  คอนเวอรเตอรกระแสตรงเปนกระแสสลับ   ขดลวดและหมอ
แปลงความถ่ีสูง  การขับเคล่ือนมอเตอรแบบตาง ๆ ดวยอเิล็กทรอนิกสกำลัง 

 
EEG443 ระบบขับเคลื่อนไฟฟา       3(3-0-6) 

(Electric Drives) 
วิชาบงัคับกอน: EEG341 เครือ่งจักรกลไฟฟา 1  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
ชิ้นสวนอุปกรณขับเคล่ือนไฟฟา ลักษณะภาระของระบบขับเคล่ือนไฟฟา ขอบเขตและขอจำกัดของ

ระบบขับเคลื่อน วิธีเบรคการทำงานของมอเตอร ระบบสงกำลังและขนาดชุดสงกำลัง ลักษณะความสัมพันธของ
ความเร็วแรงบิดของมอเตอรไฟฟา ระบบขับเคลื่อนมอเตอรไฟฟากระแสตรง ระบบขับเคล่ือนมอเตอรไฟฟา
กระแสสลบั ระบบขับเคล่ือนมอเตอรเซอรโว การประยุกตการใชงานของระบบขับเคล่ือนในอุตสาหกรรมอัตโนมัต ิ
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EEG 844  เทคโนโลยีการผลิตไฟฟาและการกักเก็บพลังงาน 
(Power Generation Technology and Energy Storage) 

3(3-0-6) 

วิชาบังคบักอน: EEG341 เครื่องจกัรกลไฟฟา 1  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
แนะนำเทคโนโลยีในการผลิตไฟฟา เศรษฐศาสตรในการผลิตไฟฟาและแผนพัฒนากำลังการผลิต

ไฟฟาของประเทศ โรงจักรไฟฟาพลังงานไอน้ำ โรงจักรไฟฟาพลังงานนิวเคลียร โรงจักรไฟฟาแกสเทอรไบนและความ
รอนรวม โรงจักรไฟฟาพลังงานน้ำ เทคโนโลยีการผลิตไฟฟาจากพลังงานหมุนเวียน ศักยภาพในการผลิตไฟฟาดวย
พลังงานหมุนเวียนของประเทศ การกักเก็บพลังงาน 

 
EEG449 การออกแบบระบบควบคุมเครื่องจักรกลไฟฟา   

(Design of Electromechanical Control Systems) 
3(3-0-6) 

วิชาบังคับกอน: EEG341 เครือ่งจักรกลไฟฟา 1  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
สมรรถนะการทำงานของเคร่ืองจักรกลซิงโครนัสในสถานะชั่วครู การทำงานเชิงประยุกตของมอเตอร

เหนี่ยวนำสามเฟสในอุตสาหกรรม มอเตอรเหนี่ยวนำแบบเฟสเดียว การทำงานของมอเตอรรีลัคแตนซ มอเตอรยูนิ
เวอรซัล มอเตอรกระแสตรงแบบแมเหล็กถาวร มอเตอรเซอรโว มอเตอรเหนี่ยวนำเชิงเสน สเตปปงมอเตอร การ
ควบคมุและการปองกันมอเตอรไฟฟาอุตสาหกรรม 
 
EEG450 วิศวกรรมไฟฟาแรงสูงและการปองกัน 

(High Voltage Engineering and Protection) 
3(3-0-6) 

วิชาบงัคบักอน: EEG351 ระบบไฟฟากำลัง 
                   หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

  การกำเนิดไฟฟาแรงสูงและเทคนิคการวัดไฟฟาแรงสูง ความเครียดสนามไฟฟาและเทคนิคการฉนวน 
กลไกการเกิดเบรกดาวนฉนวน  แรงดันเกินจากฟาผาและการสวติชิง ฟาผาและการปองกัน กฎของการใชรีเลยปองกัน 
พื้นฐานของรีเลยปองกัน โครงสรางของรีเลยและคุณสมบัติของรีเลย รีเลยกระแสเกิน และการปองกันการลัดวงจรลง
ดินสำหรับสายสง การปองกันโดยรีเลยผลตาง การปองกันโดยรีเลยไพลอตและรีเลยระยะทาง การปองกันหมอแปลง
ไฟฟา การปองกันเคร่ืองกำเนิดไฟฟา การปองกันบัสโซน การปองกันมอเตอร 
 
EEG451 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา(กำลัง)      1(0-3-1) 

(Electrical Engineering Laboratory [Power]) 
วิชาบังคับกอนหรือลงรวม: EEG351 ระบบไฟฟากำลัง หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
การทดลองเกี่ยวกับระบบไฟฟากำลัง การผลิตไฟฟา การสงจายกำลังไฟฟา โหลดไฟฟา การวัดคา

ทางไฟฟากำลัง การตอลงดิน โปรแกรมคอมพิวเตอรในงานวิศวกรรมไฟฟากำลัง 
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EEG452 การวิเคราะหระบบไฟฟากำลัง      3(3-0-6) 
(Electric  Power Systems Analysis) 
วิชาบังคับกอน: EEG351 ระบบไฟฟากำลัง  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
การวิเคราะหเครือขายของระบบสงจายและจำหนาย การศึกษาเก่ียวกับโหลดโฟลวและปญหาการ

ควบคุม การวิเคราะหลัดวงจรแบบสมมาตร องคประกอบสมมาตร การวิเคราะหลัดวงจรแบบไมสมมาตร เสถียรภาพ
ของระบบไฟฟากำลังในสภาวะทรานเชี้ยนท การทำงานเชิงเศรษฐศาสตรของระบบไฟฟากำลัง โครงสรางกริดอัฉริยะ
และการดำเนินงาน 

 
EEG453 การออกแบบระบบไฟฟา       3(3-0-6) 

(Electrical System Design) 
วิชาบังคับกอน: EEG341 เคร่ืองจักรกลไฟฟา 1  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

  แนวคิดพื้นฐานในการออกแบบระบบไฟฟา ผังและรูปแบบของระบบจำหนายไฟฟา กฎและ
มาตรฐานในการติดตั้งทางไฟฟา การเขียนแบบระบบไฟฟา สายไฟฟา บริภัณฑไฟฟา การออกแบบระบบไฟฟาแสง
สวางและบริภัณฑไฟฟา การประมาณคาภาระทางไฟฟา การออกแบบการเดินสายและการเช่ือมตอวงจร การ
ออกแบบวงจรมอเตอร ภาระไฟฟา สายปอนและสายประธาน การตอลงดิน การคำนวณลัดวงจร การจัดลำดับการ
ทำงานของอุปกรณปองกัน การปรับปรุงตัวประกอบกำลัง ระบบกำลังไฟฟาสำรองและระบบไฟฟาฉุกเฉิน 
 
EEG459 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมไฟฟา (กำลัง)     3(3-0-6) 

(Special Topics in Electrical Engineering [Power]) 
วิชาบังคบักอน: EEG351 ระบบไฟฟากำลัง 
                   หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
หัวขอท่ีไดรับความสนใจหรือเทคโนโลยีใหมๆทางดานไฟฟากำลังในปจจุบัน 
 

EEG466 หัวขอพิเศษระบบอัตโนมัติและหุนยนต      3(3-0-6) 
(Special Topic on Autonomous System and Robotics) 

  หัวขอพิเศษซึ่งเปนหัวขอที่นาสนใจ ทางดานเทคโนโลยีหุนยนตและระบบอัตโนมัติ ตามความ
เหมาะสมของเทคโนโลยีที่ใชงานในปจจุบัน   
 
EEG468 ระบบอัตโนมัติและหุนยนตอุตสาหกรรม 

(Automation and Industrial Robot) 
3(2-3-5) 

วิชาบังคับกอน: EEG306 ระบบควบคุม  หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

  การพัฒนาโปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับการตรวจสอบสถานะการทำงานและการควบคุมหุนยนต 
การประมวลผล การรับสงขอมูลและแสดงผลขอมูล การทำงานรวมกับอุปกรณอื่นๆ เชน สายพานลำเลียง เครื่องจักร 
การพัฒนาการทำงานแบบหุนยนตประสาน แบบก่ึงอัตโนมัติและแบบอัตโนมัติ ในกระบวนการผลิตของ
ภาคอุตสาหกรรม 
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EEG469 ปฏิบัตกิารอิเลก็ทรอนิกสกำลังสำหรับอุตสาหกรรม    1(0-3-1) 
(Industrial Power Electronic Laboratory) 
วิชาบังคับกอนหรือลงรวม: EEG442 อิเลก็ทรอนกิสกำลัง 
                                หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   

  ปฏิบัติการที่ เกี่ยวของกับทางดานอิเล็กทรอนิกสกำลังสำหรับอุตสาหกรรมและการขับเคลื่อน
เครือ่งจักรกลไฟฟาโดยใชอุปกรณอิเล็กทรอนิกสกำลงั แหลงจายไฟฟาสวิตชิ่งใรระบบอุตสาหกรรม 
 
EEG482  เทคโนโลยีตัวตรวจรูและตัวแปลง      3(3-0-6) 

(Sensors and Transducers Technology)  
วิชาบังคับกอน: EEG313 เครือ่งมือและการวัดทางไฟฟา 
                   หรือไดรบัความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
 แนะนำเคร่ืองมือวัดและอุปกรณควบคุม แบบอนาล็อคและดิจิตอลทรานดิวเซอร เทคนิคการ

ตรวจวัดแรงดันอัตราความเปล่ียนแปลงของแรงดันในการสง การตรวจวัดอัตราการไหลของเหลวรวมถึงดวยมาตรวัด
ขั้นพ้ืนฐาน มาตรวัดอื่นๆและวิธีการแบบเฉพาะทาง การตรวจวัดอุณหภูมิรวมถึงวิธีการตรวจวัดดวยไฟฟา ไมพึ่งพา
ไฟฟาและวิธีการถายโอนการตรวจวัดระดับของเหลวในรูปแบบตางๆ การตรวจวัดระดับของเหลวทางตรงและ
ทางออม รวมถึงวิธีการ Hydrostatic pressure วิธีการทางไฟฟาและวิธีการแบบเฉพาะทาง พรอมการใชงานตัว
ควบคุมพ้ืนฐาน 

 
EEG492 โครงงานวิศวกรรมไฟฟา       3(0-9-3) 

(Electrical Engineering Project) 
วิชาบังคับกอน: EEG394 การพัฒนาโครงงานทางวิศวกรรมไฟฟา   
                   หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
กลุมทำงานของนักศึกษาทำการออกแบบ สรางตนแบบทดสอบทางวิศวกรรมไฟฟาและเขียนเอกสาร

ออกแบบสำหรับระบบท่ีไดเสนอไวในวชิา EEG394 นักศึกษาทุกคนจะตองเสนอผลงานของตนเองท้ังในรูปของรายงาน
และปากเปลา ตามชวงเวลาตางๆ ท่ีกำหนดใหตลอดการศึกษา 
 
EEG498 เตรียมสหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา     3(1-4-4) 

(Electrical Engineering Pre-Cooperative Education) 
วิชาบังคับกอน: เปนนักศึกษาปสดุทาย 
                   หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา   
หลักการและแนวคิดเกี่ยวกับสหกิจศึกษา กระบวนการและข้ันตอนของสหกิจศึกษา ระเบียบ

ขอบังคับที่เกี่ยวของกับสหกิจศึกษา ความรูพื้นฐาน เทคนิคและการเตรียมความพรอมสำหรับการปฏิบัติงานในสถาน
ประกอบการ วิธีการทำโครงงานและรายงานท่ีเกี่ยวของกับวิชาชีพทางวิศวกรรมไฟฟา เตรียมโครงงาน กำหนดหัวขอ 
ลักษณะและรายละเอียดของโครงงานสหกจิศึกษาท่ีตองออกปฏิบัติงานทางวิศวกรรมไฟฟา 
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EEG499 สหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา      6(0-40-0) 
(Electrical Engineering Cooperative Education) 
วิชาบังคับกอน:  EEG498 เตรียมสหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา 

                                       หรือไดรับความเห็นชอบจากคณะเจาของวิชา 
การปฏิบัติงานจริงที่เกี่ยวของกับวิชาชีพทางวิศวกรรมไฟฟา ณ สถานประกอบการ การทำโครงงาน

หรือรายงานที่เกี่ยวของกับวิชาชีพทางวิศวกรรมไฟฟา ซึ่งมีประโยชนทั้งตอนักศึกษาและสถานประกอบการ การ
จัดการและการวางแผนวิจารณญาณและการตัดสินใจ การแกปญหา วัฒนธรรมองคการ การทำงานเปนทีม มนุษย
สัมพันธ บุคลิกภาพและการวางตัว ทักษะการสื่อสาร ความรับผดิชอบ คุณธรรมและจริยธรรม 
 
หมายเหตุ : เงื่อนไขรายวิชาบังคับกอน อาจพิจารณายกเวนไดตามความเหมาะสม ขึน้อยูกบัการพิจารณาของคณะ
กรรมการบริหารคณะ 


